Opcidn de alcance

Especificaciones de rendimiento
Focus Premium 350

Focus Premium 150

Focus Premium 70

Intervalo de univocidad

614 m para hasta 0.5 M puntos/segundo
307 ma 1 M puntos/segundo
153 m a 2 M puntos/segundo

614 m para hasta 0.5 M puntos/segundo
307 ma 1 M puntos/segundo
153 m a 2 M puntos/segundo

614 m para hasta 0.5 M puntos/segundo
307 ma 1 M puntos/segundo
153 m a 2 M puntos/segundo

Alcance
Blanco, 90 % de reflectividad 0.5-350m 0.5-150m 0.5-70m
Gris oscuro, 10 % de reflectividad |0.5-150 m 0.5-150m 0.5-70m
Negro, 2 % de reflectividad 0.5-50m 0.5-50m 0.5-50m

Ruido de alcance!?

Blanco, 90 % de reflectividad
Gris oscuro, 10 % de reflectividad
Negro, 2 % de reflectividad

0.1mmal10m,0.2mma25m
0.3mma10m,04mma25m
0.7mmal0m,1.2mma25m

Velocidad maxima
Precision 3D3
Error de alcance*

Precisién angular®
Laser de alto rango dinamico (HDR)
Rango de temperatura®

Hasta 2 M puntos/segundo
2mmal0m,3.5mma25m
+1mm

19 arcsec

Si

En funcionamiento: +5 ° a +40 °C, funcionamiento prolongado: -10 ° a +55 °C, almacenamiento: -10 ° a +60 °C

Unidad de color

Compensador de doble eje

Resolucién de
color
Resolucién de
color normal
Camara HDR

Paralaje

Color de hasta 266 megapixeles

867 megapixeles

13 megapixeles - horquillados 2x, 3x, 5x
Minimizado debido al disefio coaxial

Sensor de altura

Brajula®
GNSS

Compensacion presencial

Unidad de deflexion

Campo de visién
Tamafio del paso

Velocidad maxima

de escaneo 97 Hz (vertical)

300° vertical® / 360° horizontal

0.009° (40,960 puntos en 360°) vertical /
0.009° (40,960 puntos

en 360°) horizontal

Puerto para accesorios

Montaje invertido

Registro in situ en tiempo real

Laser (transmisor 6ptico)

Interfaz de automatizacion
electrénica

Laser clase 1
1553.5 nm

Clase de laser
Longitud de onda

Divergencia
del haz 0.3 mrad (1/e)
Dlametrp del haz 2.12 mm (1/e)
en la salida

Funcién de Digital Hash
Reescaneo de objetivos distantes

Repeticion de fotos

Caracteristicas adicionales

Realiza una nivelacion de cada escaneo con una precision
de 19 arcseg vélida dentro de un margen de +2°
Mediante un barémetro eléctrico se puede detectar

la altura con respecto a un punto fijo, que se puede
agregar al escaneo

La brdjula electrénica le da una orientacién al escaneo
GPS y GLONASS integrados

Crea un informe de la calidad actual y mejora la
compensacién automaticamente

El puerto de accesorios conecta accesorios versatiles

al escéner

Si

Transmision de escaneos en tiempo real de la aplicacion
Stream, registro, mapa general y carga en la nube de
Sphere

Disponible como opcién, solo en el punto de venta

Los escaneos estan encriptados con hash y firmados
por el escaner

Las areas definidas son recapturadas en mayor
resoluciéon a mayor distancia

Selecciona fotografias individuales con objetos no
deseados y vuelve a tomarlas

Manejo y control de datos

SATA 3.0 SSD 128 GB
y tarjeta SDXC™ V30 de 64 GB SD; SD3.0,

Especificaciones generales

Almacenamiento " Iy - - P
Fuente de alimentacion 19 V (alimentacién externa), 14.4 V (bateria interna)

Garantia del fabricante

de datos m D
UHS-I/ SDXC" / SDHC™, max. 512 GB i ivi
Consumo de energia tipico xé/tljgtél;ir}taeclgragcatlwdad, 32 W durante el escaneo, 72
. o » ;lee::;l))gzieeﬁf:ncwnamlento tpPICO| \rededor de 4 horas
Mediante pantalla tactil y conexion WLAN. N -
Control del Control mediante la aplicacién FARO Stream T:grr'lp.o (:]e etscaneo t'p'CO:eSde Escala de grises < 1 min | HDR Color < 1:15 |
escaner (iOS y Android) o dispositivos méviles con €linicio hasta que se pueda 10
HTM{. P! mover el escaner’ Escaneo Flash a color < 30 segundos
Certificacién de proteccion 54
de entrada (IP)
Conexion de interfaz Humedad Sin condensacién
IEEE 802.11 ac/a/b/g/n 2x2 MIMO, como Peso 4.4 kg (incluida la baterfa)
WLAN &u;tosdés;)ceso o cliente en redes existentes TP e S 230 x 183 x 103 mm
b Calibracién Se recomienda hacer anualmente
USsB Puerto USB 3.0

2 afos

1. El ruido de alcance se define como la variacién de las muestras de distancia a partir de mediciones repetidas de un Unico punto a
122,000 Pts/seg | 2. Algunas superficies pueden provocar ruido adicional | 3. Para distancias superiores a 25 m, aflada 0.1 mm/m

de incertidumbre | 4. El error de alcance se define como un error de medicién sistematico en tornoa 10 my 25 m |6. Se recomienda
realizar una compensacién presencial en caso de que la unidad esté expuesta a temperaturas excepcionales o a tensiones mecanicas|6.
Funcionamiento a baja temperatura: el escaner debe estar encendido mientras la temperatura interna sea igual o superior a 15° C.

Funcionamiento a altas temperaturas: se requiere el accesorio adicional Cubierta térmica | 7. Perfil acelerado con PanoCam | 8. 2x150°, no se garantiza un
espacio entre puntos homogéneo | 9. Los objetos ferromagnéticos pueden perturbar el campo magnético terrestre y provocar mediciones imprecisas | 10.
Hybrid Reality Capture™, impulsado por Flash Technology, es una opcién pendiente de patente que requiere una extensién PanoCam del Focus Premium, la
versién de firmware 7.2.1 o posterior, un espacio de trabajo FARO Sphere y SCENE 2023 o posterior.

Todas las especificaciones de precision son desviaciones estandar, después del tiempo de preparacion y dentro del rango de temperatura de operacion, a
menos que se indique lo contrario. Sujeto a cambios sin aviso previo.




